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IPMI (intelligent Platform Management Interface)

Plusieurs roles :

Avant mise sous tension :
@ [dentification automatique des caractéristiques des cartes
- Fabricant,
- Nom du produit,
- Version du produit,
- Numéro de série,
- Capacités,

@ Gestion du « hotplug »

Aprés mise sous tension :

@ Supervision en temps réel de la santé du systeme
- Température de la carte et de ses composants,

- Niveau des tensions,

@ Actions automatisées :
- Vitesse des ventilateurs,

- Coupure courant,
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Avantages

Prévention des erreurs :
@ Ex. : insérer une carte au mauvais emplacement peut étre empéché

% NATwew 3.2 (OIL0SD]) - Registened for Sl ey s

Disponibilité : TR —

@ Maintenance sans éteindre la totalité
du systeme
- Hotplug
» Eventuellement sans interrompre
la fonctionnalité

- Redondance
Sécurité : DQ.“M“" | sensor® 211 L0N 0 Temp b0 - 33.0 dogres Calsiis
| . # I [P 003] NAT, GmibH - Germany MAT-MCH ||
@ Mise en sauvegarde automatique Sy e

120) HolSwap am e

du systeme en cas de défaillance
- Extinction automatique

(8] Versdon Changs

18 Basa 1.2 non-cfiseal g
iy 0EsE 1LY
N8 ;

encal .qpg

nenrecoveratie 5o 0

ied=5- 3o D

= I [FRU D05] i
o A [P O06] =
o N [FRU BO7] |
£ [FRA B50] CMADO | Upding
= % FRU 0B0] MCH.Clock
4 | [FRU 061] MCH-PLle
[FRU 253 # Gebbl 65108 MicroTCA She
[FRU 254) # Gkl BPL MTCA 14448

Eda ihresholds

. L
| LITER

Saconsshelly conmncied 10 Bost 152.168.1.41

&0.0

250

b

Ecole électronique IN2P3 2012 Systémes xTCA

p-3




Inconvénients

Mise au point des cartes prototypes
@ Pas d'alimentation de la carte
tant qu'un dialogue ne s'est pas
établi :
- entre le MMC et le MCMC
(systéme uTCA)
- Entre le CIPMC et le shelf manager
(systéme ATCA)

=+ Besoin d'un crate et d'une fonction
MMC ou CIPMC opérationnelle

Réputation de complexité

Incompatibilité entre modules
de différents fabricants
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Solutions

Reference designs Optional USB

@ Fournis avec environnement de
developpement

@ Optimisation du layout car schémas fournis
Mais :
= Chers : entre 10 et 25 k€

Oscillator

(TR
P

Modules précablés:
@ Noyau non modifiable

HE3/2472 Processar

+ partie utilisateur configurable b pre— a
@ Peu cher Pigeon Point Reference designs (IPs)
Mais

+ Form factor parfois encombrant.

=+ Peu de visibilité en cas d'incompatibilité avec
autre module

= Dépendance avec le constructeur

Modules open source
@ Peu cher
@ Form factor adaptable
@ Maitrise du code : debug facile
@ Pas de déependance
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Mise au point carte AMC : approche 1

Mezzanine amovible
+ connecteur d'alimentation

Power supply

@ Enable DCDC forcé par straps
connector

MMC on
Mezzanine
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Mise au point carte AMC : approche 2
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Mise au point carte ATCA

Mémes principes
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Usage d'une chaine IPMI validee

Solution actuellement préconisée dans LHCb
@ Shelf manager Pigeon Point

@ CIPMC développée par Annecy
-+ Basé sur open source CorelPM

@ MMC développé par CPPM/CERN/DESY
-+ Basé sur open source DESY

Mezzanine MMC
Utilisation possible de la méme chaine dans ATLAS

o9mm

-

) Version 2
Version 1 Mezzanine CIPMC (ARM Cortex M4)
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Conclusion

Principales réticences sur I'l[PMI peuvent étre éliminées

@ Mise au point
= bypass

@ Complexité
+ Usage de solutions validées

@ Interopérabilité entre constructeurs
=+ Usage d'une chaine connue et validée

@ Customisation
=+ Solution open source

Ecole électronique IN2P3 2012

Systémes xTCA

p- 10



	Diapo 1
	Diapo 2
	Diapo 3
	Diapo 4
	Diapo 5
	Diapo 6
	Diapo 7
	Diapo 8
	Diapo 9
	Diapo 10

